
2025年度名工大キャリア教育のための就業体験プログラム受入書

様式１

数字でわかるＦＵＪＩ

名古屋工業大学ＯＢ・ＯＧ ９2名 在籍！！

創業（1959年4月）

67年目

従業員数（2025年3月末時点）

2,976名

売上高（2025年3月期）

      1,273億円

海外売上比率（2025年3月期）

89.4%

累計出荷国数（2025年3月末時点）

60ヶ国以上

営業利益率（2025年3月期）

10.8%

時価総額（2025年3月末時点）

      1,858億円

研究開発費比率（2025年3月期）

6.1%

配当性向（2025年3月期）

 66.9%
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電子基板に半導体や電子部品を取り付けるロボット

電子部品実装ロボット

2



2025年度名工大キャリア教育のための就業体験プログラム受入書

様式１

サーボ制御技術

構造設計技術

画像処理技術

リニアモーター技術

電子部品実装ロボット（ロボットソリューション事業）
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電子回路基板の生産に欠かせない産業用ロボット

業界では世界トップクラスのシェアを獲得！！
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①完成品メーカー（製造業）の魅力

「やりたいことができる」
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【参考】昨年度の実施プログラム一覧

２０２５年度 ＦＵＪＩ インターンシップ実施プログラム（全２８種）

1 IoT機器からのデータ分析アルゴリズム開発 １０ 電子部品実装ロボットの制御基板開発② ２０ 電子部品実装ラインのIoT関連システム開発

2
「“もっと速く”を、あなたの設計で実現する」
― 限界性能を引き出す設計開発

１１ 電子部品実装ロボット用制御基板の開発 ２１ 電子部品実装ロボットの機械設計と検証

3
「お客様の“困った”を、あなたの設計で解決す
る」― 多様なニーズに応える設計開発

１２ 電子部品実装ロボットによる部品の吸着テスト ２２ 電子部品実装ロボットのアプリケーション開発

4
電子部品実装ロボットの制御プラットフォーム
開発

１３ 自動化・省人化ユニットの制御設計と検証 ２３ 電子部品実装ロボットのハードウェア開発

5
電子部品実装ロボットに関する省人化・自動化
ユニットの制御ソフトウエア開発

１４
AMR（自動搬送ロボット）を用いた製造工場
内の自動化開発体験

２４
クリームはんだ印刷機内で発生する不良のAI画
像判定

6
電子部品実装ロボットの画像処理アルゴリズム
開発

１５ AMR自動配車指示アプリケーション開発 ２５ 汎用組立ロボット（sFAB）の機械設計

７
電子部品実装ロボットの最適化ソフトウエア開
発

１６ クラウド上のダッシュボード作成 ２６
汎用組立ロボット（sFAB）の制御ソフトウェ
ア開発

８ 電子部品実装ロボットの電気設計 １７
Webアプリケーションを使用した蓄積データの
見える化

２７
電子部品実装ロボットの3Dシミュレーション
技術開発

9
CAE解析による電子部品実装ロボットの性能評
価と設計改良提案

１８
電子部品実装ロボットの高速高精度位置決め制
御アルゴリズム設計と性能改善

２８ エレクトロニクス3Dプリンターの装置検証

１０ 電子部品実装ロボットの制御基板開発① １９ 電子基板実装ロボットのホストシステム開発



名古屋工業大学 2025年度ジェネラルインターンシップ受入書

弊社のプログラムは、１部署につき１プ
ログラムとなっており、インターンシッ
プの期間中、参加学生さんはバラバラの
部署に配属されＦＵＪＩでの実際の業務
を体験いただけます。

配属先では、受入部署の担当社員と一緒
になって、現在取り組んでいる実際の開
発・設計業務を体験いただけるような内
容となっております。インターンシップ
を通してＦＵＪＩの技術力や製品につい
ての知識を深められるのはもちろんの事、
職場の雰囲気や業務の流れなども理解す
ることが出来る内容となっております。
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